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: suelen |rse de vacac:lones f J¢
»:,plantas suponen una responsabuad
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El presente proyecto tiene como objetivo mostrar Y

CONGRESO INTERNACIONAL SOBRE LA

un prototipo de un sistema de riego automatico =setanzararcaconpeLas

basado en Arduino. El sistema esta disenado
para controlar |la cantidad de agua que se

suministra a las plantas, para asegurar que se

rieguen de manera uniforme y eficiente.
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Evolucion
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La tecnologia de riego ha evolucionado significativamente desde los
sistemas de canales de agua utilizados en la antigua civilizacion egipcia.
En 1959, el ingeniero Simcha Blass invento el sistema de riego por goteo,
que ha revolucionado la agricultura moderna al permitir la irrigacion
precisa y controlada de los cultivos. A pesar de esto, la escasez de agua

sigue siendo un problema critico en la agricultura, lo que ha llevado a la

necesidad de desarrollar soluciones mas eficientes y economicas.




~suministro constante 'y adecuado\ de
?agua por medio de la lectura del sen or
——-dehumedad ' que se encuent(

Nuestra propuesta
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Crear un- S|stema\ eIe @ tomatico
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fsera Capaz de mantenerlas co

incrustado ' ‘al ' ‘suelo. ' El sensor de
—humedad se coloca en el suelo vy es_-'ﬁ}'
controlado por medio de la programamon"':..\'
en Arduino, que interpreta la senal y

activa la bomba de agua cuando. el nivel

de humedad es bajo. ‘



| \S|stema ‘es_—compacto\ \y eco‘
',,;ﬁf}-t;_;sobre todo ‘cuando | tenemos |

fjmuy utll para  ‘aquellas personas \ que
——1salen de viaje muy seguido o por algu
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—razon no'se encuentran en casa.



Desarroll

L2\

OEC\MOQUIN

ro) 4

CONGRESO INTERNACIONAL SOBRE LA
ENSENANZA Y APLICACION DE LAS

O
El diseno se basara en un enfoque experimental

de I|la planta carnivora Dionaea Muscipula
comunmente llamada venus atrapamoscas,

donde se realizan pruebas y mediciones de

humedad del suelo por medio del sensor de

MATEMATICAS




}~*r|ego es necesario un sensor. p -
1 niveles “de humedad ' en |a tle .
L MXN$35.00 w

< Relevador 5V: para santolar el bc ‘E

Componentes

» Bomba de aguaq\ew isten.
bombas en ei meread@\o mos » or C\MOQUINTO
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Arduino existen dos opciones, usar | \
h, o bien un relevador. DeC|d|mos,,‘ ,,
relevador debido a que es mas econol
se adapta mejor a las necesidade

proyecto. Precio MXN$30.00 ‘
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En el simulador colocamos los
- componentes en el espacio de trabajo
0 (Arduino UNO, motor DC, sensor de
- humedad, relevador 5V, fuente de
alimentacion 12V ) y realizamos las
conexiones que se muestran en la figura 1.
Y arrancamos el simulador para probar
gque los componentes funcionan




* Probados las conexiones de los componentes en el simulador
y habiendo comprobado el a distintas humedades
procedimos a conectar los componentes al Arduino UNO y
protoboard como se ve en la figure figura 3
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Figura 2. Conexion de componentes Arduino UNO y protoboard
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Figura 3. Calibracion del sensor con distintas humedades.
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